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1 INTRODUCAO

1.1 Geral

O sistema Watchdog Elite € um monitor programavel pelo usuério, controlado por microprocessador e
monitor de esteira de correia. A unidade de controle aceita sinais de velocidade da correia, alinhamento da
correia e temperatura do rolamento a partir de sensores montados no elevador de cacamba ou esteira de
correia e pode soar um alarme e fornecer controle de desligamento do elevador ou esteira, e sistema de
alimentacdo, quando uma condi¢do potencialmente perigosa for detectada. Microprocessadores e
eletronicos estéo contidos em uma unidade de controle de montagem de parede autossuficiente.

1.2 Deteccdo de Movimento — Caracteristicas Gerais

O Watchdog aceita pulsos de entrada de um sensor de proximidade P800 montado em haste de inicializagdo
ou terminal. O Watchdog compara a velocidade dada por estes pulsos de entrada com um valor pré-
configurado (a ‘velocidade calibrada’) e é capaz de afetar um alarme ou desligamento se houver um desvio
da velocidade Calibrada maior que a porcentagem programada. Estas porcentagens séo totalmente
selecionaveis pelo usuério. Um visor digital de velocidade é fornecido no painel frontal do Watchdog, que
pode ser escalado conforme exigido por um Fator de Escala programavel. O Watchdog também aceita um
sinal da partida do motor, que iniciara um temporizador de arranque programavel. Durante este tempo de
arranque, a velocidade é monitorada e se for detectada aceleracao insuficiente (por exemplo, devido a um
blogueio), um sinal de parada sera gerado para desligar a perna do elevador ou esteira. Uma caracteristica
de teste total também é fornecida na Unidade de Controle Watchdog. Esta caracteristica de teste exibe as
porcentagens programadas e testa ativamente o alarme interno e externo e circuitos de desligamento.

1.3 Deteccédo de Mau Alinhamento — Caracteristicas Gerais

Quatro sensores Watchdog sdo montados no elevador (dois na cabeca ou final da unidade e dois na
extremidade de inicializacdo ou final) a fim de detectar uma correia mal alinhada. Apds a detecgéo de um
mau alinhamento da correia, a unidade de controle Watchdog fornece um sinal de alarme para soar um
alarme externo e desligamento automético da alimenta¢do do equipamento e apos um curto atraso, o
desligamento automatico para o elevador ou esteira. OBSERVACAOQ: Um par adicional de Touchswitches
pode ser instalado quando o mau alinhamento do joelho/polia intermediaria/mau alinhamento da correia for
monitorado.

1.4 Deteccdo da Temperatura — Caracteristicas Gerais

O Watchdog tem entradas para até seis sensores de temperatura. Cada um dos rolamentos de
inicializacdo/terminal e rolamentos de cabeca/unidade pode ser ajustado com um sensor de temperatura
para detectar superaquecimento. Os sensores de temperatura tém uma chave de temperatura ajustavel pelo
usuario, que se excedida, gera um alarme para soar um alarme externo e desligamento automatico da
alimentagdo do equipamento seguido de desligamento do elevador ou correia se a condicao persistir.
Adicionalmente, a unidade de controle exibe a temperatura dos rolamentos. OBSERVACAQO: Um par
adicional de sensores de temperatura pode ser instalado quando os joelhos/rolamentos intermediarios forem
monitorados.

1.5 Comunicagdes em Série — Caracteristicas Gerais

O Watchdog pode ser conectado a um computador ‘hospedeiro’ ou PLC através de um link em série
(RS422/485) que permite Comunicacdo remota de duas vias com o Watchdog e conex&do com o software
baseado no Registro/Impressao/PM de PC.

1.6 Instalacéo

Ao instalar o sistema Watchdog, aconselhamos fortemente que vocé utilize os servigcos de um eletricista
certificado e licenciado, que esteja familiarizado com a instalagéo de controles eletrénicos. Se for necessaria
assisténcia na obtencdo de um eletricista para a instalagédo, nos contate e nds recomendaremos um
eletricista.
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1.7 Diagrama Padréo do Sistema Watchdog Elite para Pernas de Elevador de Cacamba

Monitor de Risco

Watchdog Elite - | ®

Peca N® WDC3NV46C

QTD = 1 por elevador
Classe Il Div. 2 (EUA)
Classe Il Div. 1 (Canadd)

WATCH Dog

Mau Alinhamento da Correia / Polia

U

< OBS.: Se apernativer uma polia em
{ joelho, adicionar mais 2
Touchswitches.

Touchswitch —

Peca N® TS2v4C
QTD = 4 por elevador
Classe Il Div. 1 (EUA e Canada)

Lbecnccwusscseseansa=

T

L4

Temperatura do rolamento

Série WDB - @- -----

Peca N2 WDB20V3C
QTD = 4 por elevador
Classe Il Div. 2 (EUA e Canada)

OBS.: Se a perna tiver uma polia
em joelho, adicionar mais 2
sensores Touchswitches.

Monitoramento da Velocidade

Proxswitch, <} oo
Whirligig & MagCon —

Peca N® P8001V34FC
WG1-4B-4, MAG2000

QTD = 1 de cada por elevador

Classe Il Div. 1 (EUA e Canada)

Observacéo:
dreno do eletroduto
de baixo ponto

Observacédo importante:

Instalar o monitor de risco do Watchdog Elite em uma sala de
controle ou outro local adequado que seja de facil acesso. Se
instalado do lado de fora, ent&o utilizar um gabinete a prova d'agua.
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1.8 Determinacdo do Lado Esquerdo e Direito do Elevador de Cacamba
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1.9 Diagrama de Bloqueio do Watchdog Elite
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1.10 Dimens0Oes da Unidade de Controle Watchdog Elite

WATCH: DOBE==

7
108

3 OBSERVACAO:
113 TODAS AS DIMENSOES EM POLEGADAS
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2  ESPECIFICACOES

2.1 A Unidade de Controle = WDC3NV46C

Um gabinete de policarbonato abriga os eletrdnicos, visores e 0s conectores terminais. O Watchdog contém
duas placas de circuito impressas. Uma placa inferior acomoda o circuito de alimentacéo, relés de saida e
opto-isoladores para os sinais de entrada. A placa superior € montada em uma tampa articulada e abriga os
microprocessadores e circuitos associados ao visor e botdes de toque. As duas placas sao conectadas por
um curto cabo de fita. No uso normal ndo h4 ajustes necessarios dentro do gabinete, todas as configuracdes
sendo realizadas através dos botdes de toque do painel frontal.

2.2 ClassificacOes Elétricas

/\ cuIDADO

NAO REMOVER A TAMPA ENQUANTO OS CIRCUITOS
ESTIVEREM VIVOS. SUBSTITUIR A TAMPA E APERTAR OS
PARAFUSOS ANTES DE APLICAR A ALIMENTACAQO.

TABELA A
Alimentacao Elétrica - 100 a 260 VAC ou 24 VDC (WDC3NV46C)
Consumo de Energia - 12 Watts M&ximo
Entrada de Blogueio de Partida - 110V +/- 10% 50/60 Hz 2,5 mA ou 220 V +/- 10% 50/60 Hz 5 mA ou 24 VDC
Contatos do Relé de Alarme - 1 Troca de Polo 240 VAC, 10 A Max.
Contatos do Relé de Parada - 1 Troca de Polo 240 VAC, 10 A Max.

com a placa de interface de PLC opcional.

Contatos de relé adicionais para subvelocidade, mau alinhamento e temperatura do rolamento estéo disponiveis

Entradas de Sonda - 24 VDC Aprox.

Alimentacdo da Sonda - 24 VDC Aprox. (1A)

CSA Classe |l Div 2 Grupos F e G (EUA)

Aprovacoes -

CSA Classe Il Div 1 Grupos E, F e G (Canada)

2.3 Parametros do Sistema

O Watchdog é normalmente fornecido com seus parametros programaveis pré-configurados em valores
padrdo. A Tabela B mostra estes valores. Cada unidade é fornecida com um cédigo de acesso ‘do

Engenheiro’ para permitir a programagéo no local.

TABELA B

Unidades

Configuracdes Padréo

Parametro

Alarme de Subvelocidade % 10
Parada de Subvelocidade % 20
Velocidade de Alarme Super Calibrada % 10
Velocidade de Parada Super Calibrada % 20
Atraso na Partida Segundos 10
Numero de Touchswitches - 4

Numero de Sensores de Rolamento NTC - 4

Alarme de Temperatura de Rolamento Quente Grau F 140

©2011 4B Components Ltd.
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2.4 Sensores de Temperatura de Rolamento NTC - WDB20V3C e ADB20V3C

& AVISO: Vide o manual de instalacdo e operacao do sensor de temperatura de rolamento.

O sensor de temperatura é projetado para ser parafusado ao gabinete do rolamento em um orificio de bico
de graxa ou outro orificio roscado e detectard a temperatura do gabinete do rolamento. O sensor contém um
coeficiente de temperatura negativo Thermistor (NTC). O sistema fail to safe, se um fio se rompe em um dos
sensores, ou se um fio é encurtado, um sinal de alarme é gerado. Um cabo coberto de PVC de dois
condutores é preso permanentemente ao corpo do sensor. Um bico de graxa é fornecido no corpo do sensor
para permitir engraxamento do rolamento de maneira normal.

TABELA C — SENSORES DE ROLAMENTO WDB20V3C

Temperatura de Troca -

140°F (ajustavel pelo usuario na unidade de controle do Watchdog)

Resisténcia a (21°C) 70°F -

12000 Ohms Aprox.

Resisténcia a (60°C) 140°F- 2500 Ohms Aprox.

Resisténcia a (100°C) 212°F - | 680 Ohms Aprox.

Tensao de Deteccéo - 24V DC Aprox.

Corrente Maxima - 8 ma

Rosca de Montagem - 1/8” NPTF

Entrada de Eletroduto - 1/2” NPT

Cabo - 2 Condutores de 9 pés (3 m) de comprimento

Peso - 7 0z. (0,2 Kg)

Aprovacoes - CSA Classe Il Div 1 Grupo E, F e G (EUA e Canadd)

(=)
3 =
3 .

- WDB20V3C

ADB20V3C

Viséo Geral do Sensor de Temperatura do Rolamento:
e Pode acomodar entre 0 e 6 sensores de rolamento NTC
Os sensores sao conectados ao Watchdog através das conexdes do sensor de temperatura normal
Exatiddo da temperatura +/- 2°F exibida apenas em nimeros inteiros
Os alarmes de temperatura podem ser configurados individualmente para cada sensor e configurados de
fabrica para 140°F
As temperaturas sao calculadas como uma leitura média ao longo de 5 segundos
Trés alarmes sdo gerados, sobretemperatura, sensor de circuito aberto e sensor de curto circuito
O relé de alarme operara 10 segundos (padrdo) apés o alarme detectado
O relé de parada operara entre 180 e 1 segundo (0 padrao € 60 segundos) apés o alarme detectado (deteccéo
de alarme persistente), a menos que pare imediatamente quando rolamento QUENTE tenha sido configurado
Os alarmes permanecem no visor até que o problema de falha/sobretemperatura tenha sido removido
e Operacao fail safe (aberto / curto detectado)
e Os dados de temperatura podem ser lidos através da porta serial do Watchdog.

©2011 4B Components Ltd.
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2.5 Sensor de Mau Alinhamento de Correia Touchswitch — TS2V4C

& AVISO: Vide o manual de instalacdo e operacdo do Touchswitch.

O sensor Touchswitch é uma chave de limite eletromecanica sem pecas moveis, que detecta problemas de
rastreamento e mau alinhamento em elevadores de cacamba e esteiras. Quando uma correia fica mal
alinhada ou uma polia se move e toca o sensor, o circuito eletrdnico em estado solido embutido detecta a
forca lateral da correia ou polia e ativa um relé de contato livre de voltagem. Este relé de contato € usado

para alarmar imediatamente e desligar a maquina.

TABELA D - Touchswitch TS2Vv4C

Alimentacao - 24 VDC

Consumo de Energia - 50 mA

Indicacdo de LED - LED vermelho indica que a unidade esta alimentada e o relé esta energizado
Ajuste - Configuracdo de fabrica em 8 Ib. (3,6 kg) aprox.

Saida - Relé de contato de troca livre de tenséo classificado em 5A 250 VAC, ndo indutivo
Construcéo do Corpo - Aco inoxidavel prensado com tinta epoxi

Construcéo da Face - Aco inoxidavel endurecido e anelado

Entrada do Eletroduto - 1/2” NPT

Cabo - 6 condutores de 10 pés de comprimento (apenas 4 condutores usados com o Watchdog)
Peso - 3 Ibs.

Aprovacoes - CSA Classe Il Div 1 Grupo E, F e G (EUA e Canada)

~~——Face do Sensor

Ago Inox Endurecido e -
Anelado e 2 pol. de
Diametro

(Exige orificio de 2 ¥4" de
diametro no gabinete da
maquina)

Maganeta / , Y pol. NPT

de Teste / ,‘ Entrada do Eletroduto
Eletrénico . N
Encapsulado N\

Cabo de 9 pés de comprimento
6 x condutores 22 AWG
Diametro geral da jaqueta 5,5 mm

©2011 4B Components Ltd.

_ LED DE SAIDA

AJUSTE DA
SENSIBILIDADE

\ TESTE

g 4 orificios de

»‘ fixagéo limpos de
Y, pol. igualmente

espagados em

2/29/32 didmetros
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2.6 Monitor de Velocidade da Correia Proxswitch — P8001V34FC

& AVISO: Vide o manual de instalacao e operacao do Proxswitch.

O Proxswitch P800 é um sensor de proximidade aprovado Classe 2, Divisao 1, que funciona no principio de
oscilador amortecido. Ndo h& contato entre o sensor e o objeto sendo monitorado. O P800 detectara um
objeto ferroso a /%’ e objeto de metal ndo ferroso a uma distancia de 5/16”.

TABELA E - Proxswitch P8001V34FC

Alimentacao - 10 a 30 VDC

Indicacao - LEDs vermelho e verde para deteccao do alvo

Saida - Transitor NPN / PNP classificado a 30 VDC 100 mA max.

Velocidade Max. de Entrada - | 250 Hz (15.000 ppm)

Sensibilidade - Detecta até 8 mm

Temperatura - 5°F a 122°F

Corrente Minima - 1 mA

Construcdo do Corpo - Policarbonato moldado / ABS mix

Entrada do Eletroduto - 1/2” NPT

Cabo - 4 condutores de 6 pés de comprimento

Peso - 1 Ibs.

Aprovacdes - CSA Classe Il Div 1 Grupos E, F e G (EUA e Canada)
- 145

i 1 1 Observacao:

Todas as dimensdes em polegadas

L

(oot ) Do)

P800 Proxswitch

' ~— 1
| x QETYP

“+—— ENTRADA DO

ELETRODUTO %2

- POL. NPT
6 PES DE CABO 4 X
20 AWG,
DIAMETRO GERAL
g DA JAQUETA 6,2 MM P800 Proxswitch mostrado
1- instalado em uma Haste usando

o Alvo / Bracadeira / Guarda
Universal Whirligig da 4B
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3  GUIA DE INSTALACAO
3.1 UNIDADE DE CONTROLE
A unidade de controle deve ser instalada em um local adequado longe de calor, umidade e vibragéo

excessivas e montada em uma posi¢do ao nivel dos olhos de modo que o visor e luzes de aviso possam ser
vistos facilmente. Deve haver espaco suficiente para abrir a tampa articulada para fiagao.

A Unidade de Controle pode ser susceptivel a tensao estatica. A conexao
de um fio terra ao terminal 16 é essencial para desempenho 6timo. Antes
desta conexdo, devem-se tomar precau¢des de manuseio estatico.

TODA A FIACAO DEVE ESTAR DE ACORDO COM OS CODIGOS ELETRICOS LOCAIS E NACIONAIS E
DEVE SER REALIZADA POR UM ELETRICISTA PROFISSIONAL EXPERIENTE E QUALIFICADO.

A certificacdo deste produto ndo permite a perfuracdo/puncgéo de novos orificios para entrada de cabos no
corpo do gabinete. Fazer isso invalida a certificacdo e garantia e pode causar lesao séria ou morte.

ACESSORIOS

Lampada Piscante

Peca n® FL1V1 (120 VDC)

Peca n® FL1V34 (12 a 24 VDC)
Obs.: Uso para fins gerais apenas!

Buzina de Alarme Audivel

Peca n® H350120 (Buzina)

Peca n® H350WP (Gabinete & prova do
tempo)

Obs.: Uso para fins gerais apenas!
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3.2 Instalagcdo do Sensor de Temperatura de Rolamento
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3.3 Posicoes Tipicas de Montagem do Touchswitch em um Elevador de Cagamba

Ao montar na secdo da cabeca de uma esteira de perna ou correia, tentar capturar a correia e polia. Em uma
perna, montar o Touchswitch logo acima da linha central da haste da cabeca no lado de descarga da polia
guando possivel. Algumas vezes, isso nao € possivel devido as portas de inspe¢éo ou X-pacs, etc. Eles
podem ser montados no topo ou lateral da polia da cabeca, se estiverem presentes. Tentar montar 0s
Touchswitches de modo que sejam acessiveis a partir da passagem.

1IN

O TOUCHSWITCH DEVE SER
INSTALADO ACIMA DA HASTE ENTRE
AS POSICOES DE 9H00 E 3H00 E O
MAIS PROXIMO DE 3H00 POSSIVEL.

OBSERVAGAO: PARA PROTECAO
\ AUMENTADA, MAIS TOUCHSWITCHES
PODEM SER ADICIONADOS A CABECA.
OBSERVAGAO: MONTAR O PAR DE
TOUCHSWITCHES DIRETAMENTE UM
i EM FRENTE AO OUTRO NO LADO

DIREITO E ESQUERDO DO ELEVADOR
DE CACAMBA
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OBSERVACAO: PARA PROTECAO
AUMENTADA, MAIS TOUCHSWITCHES
PODEM SER ADICIONADOS A CABECA.
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3.4 Posicdo de Montagem do Touchswitch em um Elevador de Cacamba Com Uma Polia de
Joelho/Intermediaria

Ao montar na secao da cabeca de uma esteira de perna ou correia, tentar capturar a correia e polia. Em uma
perna, montar o Touchswitch logo acima da linha central da haste da cabeca no lado de descarga da polia
guando possivel. Algumas vezes, isso ndo € possivel devido as portas de inspe¢do ou X-pacs, etc. Eles
podem ser montados no topo ou lateral da polia da cabeca, se estiverem presentes. Tentar montar o
Touchswitch de modo que sejam acessiveis a partir da passagem.

T
A
N
", O TOUCHSWITCH DEVE SER
INSTALADO ACIMA DA HASTE ENTRE
AS POSICOES DE 9H00 E 3H00 E O
MAIS PROXIMO DE 3H00 POSSIVEL.

‘“'-\‘_‘ H
41': CD [ OBSERVAGAO: PARA
B i / PROTEGAO AUMENTADA, MAIS
- SNz TOUCHSWITCHES PODEM SER
/] S ADICIONADOS A CABEGA.
- I"_,..-"‘"'III . “-x‘ — i
e [ OBSERVACAO: MONTAR O
- PAR DE TOUCHSWITCHES
v — DIRETAMENTE UM EM FRENTE
- AO OUTRO NO LADO DIREITO
— ) E ESQUERDO DO ELEVADOR
. /\ DE CAGAMBA
. —
o i
< |~
MONTAR OS TOUCHSWITCHES —.._ . -~
NA POLIA DE JOELHO PARA ™ - -
DETECTAR MAL ALINHMENTO DA .| %o 7
CORREIA E POLIA. R

NAVAVAY

MONTAR O TOUCHSWITCH
AO LADO DA PERNA (SE
POSSIVEL) NO PONTO MAIS
y ALTO ONDE A HASTE
POSSA SER AJUSTADA.

OBSERVACAO: PARA
PROTEGAO AUMENTADA,
MAIS TOUCHSWITCHES
PODEM SER ADICIONADOS A
CABEGA.
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3.5 Posicdes de Montagem Tipicas do Touchswitch na Secdo Terminal / de Inicializagdo de um

Elevador de Cacamba

iy,
R *aa,

_/- Mo,
. T,
.,

~“MONTAR O TOUCHSWITCH
AO LADO DA PERNA (SE
POSSIVEL) NO PONTO MAIS
ALTO ONDE A HASTE
POSSA SER AJUSTADA.

/

TOUCHSWITCHES ADICIONAIS PODEM SER INSTALADOS
PARA ACOMODAR O BOBINADOR DE INICIALIZACAO OU

UM SLOT PARA O TOUCHSWITCH PODE SER FEITO NO

CORREIA

POLIA:
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ESTOJO DE INICIALIZAGAO DE MODO QUE O
TOUCHSWITCH VIAJE COM O BOBINADOR DE
INICIALIZACAO.

... MONTAR OS TOUCHSWITCHES
e DIRETAMENTE UM EM FRENTE AO
IIIIIIIIIII OUTRO E ALINHADOS COM A POLIA E

| CORREIA PARA DETECTAR MAL

ALINHAMENTO DA POLIA OU CORREIA.
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3.6 Posicdes de Montagem do Touchswitch em uma Esteira de Correia Aberta
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3.7 Posicdes de Montagem do Touchswitch em uma Esteira de Correia Fechada
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3.8 Locais Perigosos

O Watchdog e sensores foram projetados para uso em certos locais onde se sabe que ha risco de Pé
Inflamével.

A Unidade de Controle Watchdog tipo WDC3NV46C ¢ aprovada para uso em:

- CSA Classe Il DIV 1 Grupos E, F e G (Canada)
- CSA Classe Il DIV 2 Grupos F e G (EUA)

O Touchswitch TS2V4C é aprovado para uso em:

- CSA Classe Il DIV1 Grupos E, Fe G

A Sonda do Sensor de Temperatura WDB20V3C é aprovada para uso em:

- CSAClasse Il DIV 1 Grupos E,Fe G

O Proxswitch P8001V34FC é aprovado para uso em:

- CSAClasse Il DIV 1 Grupos E, Fe G

3.9 DICAS DE INSTALACAO GERAL:

Um sistema Watchdog é equipado para monitorar apenas um elevador de cagcamba ou esteira de
correia.
Normalmente, a alimentacgéo interna sera usada para alimentar os sensores requeridos pelo sistema.

Vocé deve utilizar um cabo blindado para fiagdo do sensor. Utilizar Belden 5508FE (10 condutores
blindados 22 AWG)

N&o deixar os Touchswitches fisicamente instalados por um periodo estendido de tempo antes de
calibrar e fazer o Watchdog funcionar. A emenda/friccdo continua estendida pode danificar os
sensores.

A alimentacdo do Watchdog e cabos do sensor devem ser instalados em um eletroduto ou bandeja
de cabos sem outros cabos. Se néo for possivel instalar o cabo desta forma, vocé deve se certificar
gue o cabo ndo esteja instalado em uma area onde interferéncia elétrica possa ser um problema.
Cabos de alta tensao, cabos de alta corrente, cabos de alta frequéncia como Unidades de
Frequéncia Variavel e secadores de micro-ondas séo todos potenciais fontes de interferéncia para o
sistema Watchdog e vocé deve evitar utilizar rotas de cabeamento existentes se contiverem qualquer
um dos itens acima.

Etiquetar todos os fios para auxiliar no comissionamento e deteccao de falhas. Desconectar e isolar
todos os fios ndo utilizados para evitar curto no eletroduto ou outros fios.

N&o instalar os cabos do Watchdog ou unidade de controle préxima a transmissores de radio seriais
ou repetidores de telefone celular.

Aterrar o fio blindado Belden 5508FE a extremidade do cabo do Watchdog apenas. Vocé nado deve
permitir que o fio blindado entre em contato com uma fonte de terra em quaisquer outros pontos, uma
vez que isto pode aumentar significativamente o ruido elétrico ao induzir correntes de aterramento.

Nao perfurar orificios extras a unidade de controle Watchdog. Isto invalida a garantia do produto e
pode afetar a classificagdo de aprovagéo do gabinete.
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3.10 Dicas Rapidas
Dica Rapidan®1

Ao utilizar os Touchswitches, se certifiqgue que vocé cortou um orificio de 2-1/4” de didmetro através do
gabinete da maquina, centralizado na borda da correia. O orificio deve ser limpo e lixado para evitar que o
Touchswitch se prenda e dé falsos alarmes de mau alinhamento.

Dica Rapida n® 2

O Watchdog requer um sinal de tenséo de entrada de intertravamento do motor ao longo dos terminais 6 e
7. Este sinal controla a partida e parada do equipamento em condi¢cbes normais. A tensédo deve estar
presente quando o equipamento estiver funcionando, e ndo presente quando o equipamento estiver parado.

Dica Rapidan® 3

Antes de alimentar o sistema, medir a resisténcia para verificar que os fios da alimentacdo DC n&o estejam
em curto e que o +24VDC néo esta tocando nenhum eletroduto.

Dica Rapidan®4

Ao utilizar os sensores de temperatura do rolamento NTC (WDB20V3C), deixar a configuragdo padréo para
as zonas HBS em 0 na Configuragdo do Engenheiro. Pressionar A e C ao mesmo tempo para entrar no
menu NTC para configurar o nimero de sensores de rolamento que vocé instalou (4 ou 6).

Dica Rapidan®5

Os sistemas de eletroduto podem canalizar a agua devido ao ingresso e condensacgéao diretamente aos
sensores e conexdes do sensor, 0 que afetara de maneira adversa ao longo do tempo o desempenho do
sistema. Como tal, a instalacdo de drenos no eletroduto de baixo ponto € recomendada para todos os
sensores (vide exemplo abaixo).

Instalacdo Correta
Sensor de Rolamento acima do Dreno do Eletroduto

Sensor de

| h
Rolamento Eletroduto ‘—-3‘}11'

Rigido \\

Eletroduto Flexivel a
Prova D’Agua

Dreno do Eletroduto
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3.11 Instalacéo e Fiacdo — Locais Perigosos
Consultar o Cédigo Elétrico Nacional antes da instalacao.

Sempre utilizar eletroduto de metal flexivel a prova d’agua e poeira com ajustes aprovados para proteger os
cabos do sensor. Utilizar eletroduto de metal rigido para proteger os cabos dos sensores a unidade de
controle.

3.12 Instalagéo de Sensores de Temperatura de Rolamento:

Abaixo seguem diretrizes e sugestdes para instalacdo dos sensores de temperatura. O instalador deve ter
responsabilidade de que os sensores sejam instalados de maneira que possam detectar a temperatura do
rolamento o mais rapida e precisamente possivel.

Todos os procedimentos de bloqueio e hotwork devem ser seguidos.

O sensor de rolamento NTC tem um ajuste NPT de 1/8” com o sensor logo na base das roscas. E onde o
calor é detectado, entdo quanto mais préximo estiver da fonte real de calor (rolamento), melhor sera a
capacidade de deteccéo. Estes sensores sdo projetados para rolamentos com graxa zerk a serem
removidos e o sensor é parafusado diretamente no orificio da graxa zerk. O sensor NTC é fornecido com
uma graxa zerk instalada.

Na maioria dos rolamentos, o sensor pode ser diretamente instalado. Alguns desenhos de rolamento exigem
gue uma extensao seja adicionada ao sensor. Quando uma extensao € adicionada, adicionar o comprimento
minimo para manter o sensor do rolamento 0 mais proximo do rolamento possivel. Algumas vezes um
acoplamento fémea/macho pode ser usado; isto é o mais curto que uma extens&o pode ser comprada. E
recomendado compra-las em bronze, uma vez que o bronze transmitird o calor razoavelmente bem.
Algumas vezes, o ajuste roscado em um rolamento pode ser de 2" ou 3/8” NPT. Quando isto é encontrado,
uma bucha de reducgéo precisara ser usada. Utilizar apenas uma bucha de reducéo para obter a partir do
tamanho do ajuste do rolamento ao fémea de 1/8”. Isto ajudara a manter o sensor mais proximo do
rolamento.

Ao conectar a prova de liquidos aos Sensores de Temperatura de Rolamento, limitar o comprimento as
exigéncias NEC. Contudo, quando instalado em uma polia ajustavel ou secao, se certificar que prova de
liguidos suficiente esteja instalada de modo que todos 0s ajustes possam ser utilizados.

Também ha um sensor de temperatura tipo lug NTC disponivel que é intercambiavel com o parafuso no

sensor. Pode ser observado que em algumas aplicacfes este é o estilo de sensor que podera detectar calor
mais rapidamente.
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Fotos de Instalagdo de Sensores de Temperatura

Sensor de temperatura de rolamento WDB20V3C Sensor de temperatura de rolamento WDB20V3C
mostrado instalado em um rolamento terminal de uma mostrado instalado em um rolamento inicial de um
esteira de correia fechada elevador de cagcamba

Sensor de temperatura tipo lug WDB70V3C mostrado Sensor de temperatura tipo lug WDB70V3C
instalado no gabinete do rolamento mostrado instalado em gabinete de esteira de
correia fechada
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3.13 Instalagao dos Touchswitches:

Abaixo seguem diretrizes e sugestdes para instalacdo dos Touchswitches. O instalador deve ter responsabilidade
de que os Touchswitches sejam instalados em uma posi¢éo que possam detectar uma condicdo de mau
alinhamento da correia e/ou condicdo de mau alinhamento da polia, 0 que quer que seja.

Todos os procedimentos de bloqueio e hotwork devem ser seguidos.

O orificio do Touchswitch deve ser cortado no gabinete com uma serra de 2-1/4”. Vocé pode montar o
Touchswitch com 2 dos 4 orificios de flange, dado que sejam em frente um do outro. O Touchswitch precisa ser
montado em uma superficie lisa, preferencialmente com a entrada do eletroduto (1/2”) na posi¢céo de 3h00 a 9h00
para minimizar a entrada de 4gua através das roscas do eletroduto. Utilizar parafusos de maquina com cabeca
redonda de 4" x 1-1/4” com arruela de bloqueio para monta-los com a cabeca redonda dentro da perna ou
gabinete da esteira, ndo deve haver quaisquer parafusos ou cabecas prendendo dentro da perna ou gabinete da
esteira. Ao colocar calcos de flange no Touchswitch, se certificar que a correia e/ou polia entrem em contato com
a face do Touchswitch antes que entre em contato com qualquer superficie interna da perna ou gabinete da
esteira. E melhor n&o estar mais longe da polia que 1-1/4 a 1-1/2” da face do Touchswitch. Fazer com que certos
lados da cabeca estejam & mesma distancia da polia.

Ao montar na secdo de cabec¢a de uma esteira de perna ou correia, tentar capturar a correia e polia. Em uma perna,
montar o Touchswitch acima da linha central da haste da cabeca no lado de descarga da polia quando possivel.
Algumas vezes, isto ndo € possivel devido s portas de inspecéo ou X-pacs, etc. Eles podem ser montados no topo ou
lateral da polia da cabeca se for encontrada. Tentar montar os Touchswitches de modo que sejam acessiveis a partir
da secéo de passagem. Certificar-se de montar os Touchswitches em frente um do outro. Em uma secéo de cabeca
da esteira, montar os Touchswitches a frente da haste a fim de capturar a polia e correia da cabeca se ambas
estiverem mal alinhadas. Em uma perna de inicializagdo, montar o Touchswitch no lado superior da polia terminal se
ndo houver obstrugdes. Se forem encontradas obstrucdes, o lado de baixo da polia funcionara, mas certificar-se que
0s switches sejam montados diretamente em frente um do outro. Ao montar na inicializagdo de uma perna, montar o
Touchswitch acima da linha central da haste de inicializacéo na posicdo mais alta possivel. Observar onde a haste
esta, medir o quanto mais alto ela pode ser deslocada ou ser ajustada, montar o Touchswitch naquela altura. Vocé néo
podera capturar a polia de inicializacdo da perna em todas as posi¢cdes com um Touchswitch. Em sec¢des terminais da
esteira de correia fechada, montar os Touchswitches para capturar o lado superior da correia na secao mével logo a
frente do angulo vertical a frente da polia terminal. Vocé ndo podera capturar a polia terminal com um Touchswitch em
uma esteira de correia fechada devido as aletas na polia. Algumas se¢6es terminais possuem um rebite soldado ao
lado do gabinete do lado de fora das aletas para montar um sensor de temperatura tipo lug. Ao instalar os
Touchswitches na secéo terminal de esteiras de correia fechada, alguns ajustes na se¢éo terminal seréo sacrificados.

Ao montar os Touchswitches em esteiras de correia aberta, bracadeiras precisaréo ser fabricadas. Estas
bracadeiras devem ser construidas rigidas o suficiente para aguentar a pressdo de uma correia mal alinhada. E
melhor se puderem ser montadas de modo que o Touchswitch possa detectar se a polia e/ou correia tiverem sido
trocadas. Nas polias terminais de correias abertas que sejam polias de bobinador, € bom se a bracadeira do
Touchswitch possa ser montada fora dos parafusos de montagem do rolamento. Isto permite que o Touchswitch
se mova com a polia quando forem feitos ajustes a correia.

Ao conectar a prova de liquido aos Touchswitches, limitar o comprimento as exigéncias NEC. Contudo, quando
instalado em uma polia ou secao ajustavel, se certificar que haja prova de liquido suficiente instalada de modo
gue todos o0s ajustes possam ser utilizados.

Ao conectar os Touchswitches, os fios verde e laranja no cabo ndo serédo usados. Cortar ambos os fios perto da
jagueta do cabo, cortar um maior que o outro e passar fita para isola-los de qualquer alimentacéo ou aterramento.
O fio laranja tem 24 VDC quando o Touchswitch estiver alimentado e ativado. O fio verde é conectado
diretamente ao aterramento dentro do Touchswitch. Isto causara problemas se os fios estiverem em contato um
com o outro, alimentagéo ou terra.
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FOTOS DE INSTALAGAO DO TOUCHSWITCH

Esteiras de Correia Aberta

Touchswitch instalado na polia do Touchswitch instalado na porg&o terminal
bobinador de uma esteira de correia aberta. de uma esteira de correia aberta.

Esteira de Correia Fechada e Elevador de Cagcamba

N1 ¥ .& . S —
Touchswitch instalado na unidade terminal Touchswitch instalado em um elevador de
de uma esteira de correia fechada (vista cagamba.

interna)
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3.14 Diagrama de Fiagdo de Controle para o Watchdog Elite
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3.15 Diagrama de Fiacdo de Controle para Varias Unidades do Watchdog Elite em um Conjunto de
Alarmes
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3.16 Diagramade Fiacdo do Sensor Watchdog (Sem Joelho ou Polia Intermediaria)
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@ [APECA DIRETR areLo AMARELO 1 GND
BRAN !
TRANSPA?:&OENTE SENSORES DE
s 4c ZONA3 ROLAMENTO
QUENTE DE
A INICIALIZAGAO/TER
@ A ARELG. LARANJA — 4D ZONA 4 MINAIS
BRANCO /
mnmmTRANSPARENTE —*
a b2V
.@ P A RELO AMARELO 1 GMND ™
BRANCO /
borrisas .TRANSPARENTE
—_— 4E| zonas
::,..RESERVAS
4F ZONA 6
Sensor | Localizag&o | Fung&o [ 5 124V A
1 Cabeca Esquerda / Polia da Unidade Mau Alinhamento da Correia/Polia
2 Cabeca Direita / Polia da Unidade Mau Alinhamento da Correia/Polia
3 Inicializacdo esquerda / Polia Terminal Mau Alinhamento da Correia/Polia
4 Inicializagdo Direita / Polia Terminal Mau Alinhamento da Correia/Polia OBS.: O TIPO DE CABO E BELDEN 5508FE COM 10
g mim 3‘!:@30 m CONDUTORES CADA 22 AWG, BLINDADO. EM GERAL, O
7 nge 21%2 Zerda/ Polia da Unidade Temperatura do Rolamento DIAMETRO EXTERNO E DE 0,23 POLEGADAS.
ga EsqL - - p CONDUTORES ROXIS E CINZAS SAO RESERVAS. A
8 Cabeca Direita / Polia da Unidade Temperatura do Rolamento BLINDAGEM DEVE SER CONECTADA AO ATERRAMENTO
9 Inicializacdo esquerda / Polia Terminal Temperatura do Rolamento
10 Inicializacéo Direita / Polia Terminal Temperatura do Rolamento (TERMINAL 1) APENAS NO WATCHDOG.
11 Nao Utilizado N/A
12 N&o Utilizado N/A
13 Haste de Inicializagdo / terminal Movimento / Subvelocidade
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3.17

WATCHDOG

ELITE

PRETO

Diagrama de Fiac&do do Watchdog (Joelho ou Polias Intermediérias)

TERMINAIS DE
FIACAO DO SENSOR
WATCHDOG ELITE

GND
o
ESQUERDO
DIREITO
+24Y
-
GND
o
ESQUERDO
DIREITO

+24Y
-

GMND
ZONA 1
ZONA 2
sy
GNO T
ZONA 1

ZONA2
+24V A

GND TN

ZONA 1

ZONA 2

=

+24Y

SENSORES DE
ALINHAMENTO DA
CABECA / UNIDADE

SENSORES DE
ALINHAMENTO DE
INICIALIZAGAOITE
RMINAIS E DE
JOELHO/
INTEFRMFDIARIAS

SENSORES DE
ROLAMENTO QUENTE
DA CABECA / POLIA DE
UNIDADE

SENSORES DE
ROLAMENTO
QUENTE DE
INICIALIZAGAO/
TERMINAIS

SENSORES DE
ROLAMENTO
QUENTE DE
JOELHO/
INTERMEDIARIAS

OBS.: O TIPO DE CABO E BELDEN 5508FE COM 10
CONDUTORES CADA 22 AWG, BLINDADO. EM GERAL, O

CONDUTORES ROXIS E CINZAS SAO RESERVAS. A
BLINDAGEM DEVE SER CONECTADA AO ATERRAMENTO

COM SENSORES DE MAU ALINHAMENTO DA BRANCO
CORREIA, PROXSWITCH P800 E SENSORES MARROM
DA TEMPERATURA DO ROLAMENTO VERMELHO
OBS.: TOUCHSWITCHES
MOSTRAINDOS EM ESTADO DE
OPERACAO NORMAL
AVISO: ISOLAR O FIO LARAN_JA NO
TOUCHSWITCH. ESTE FIO NAO
DEVE SER USADO
OBS.: VIDNE OS MANUAIS DE MARROM
INSTRUCAO PARA WATCHDOG E -
TOUCHSWITCH PARA INFORMACOES 1
COMPLETAS DE INSTALACAO
— 1
OBS.: OS LADOS ESQUERDO E
DIREITO SAO DETERMINADOS AO 3
FICAR DE FRENTE PARA A DIRECAO . d
NA QUAL O ELEVADOR DE an
CACAMBA OU ESTEIRA DESCARREGA l‘-"'—’er'}RET
LARANJ, s
RANC
azu_j AZUL 1
VERMELHO J
1
B
L 3 3B
5
1
BRANCO BRANCO JAL PULso)
FEODIWAIFC  azyL VERDE A5
PRI TEH MARROM _T VERMELHO !
PRETO [CABECA ESQUERDA 1 4“
AMARELO LARANJA
MOVIMENTO/SUBVELOCIDADE @ BRANCO/ J
— w.TRANSPARENT I:I
BRANCO / AMARELO
_TRANSPARENTE 4|:
[RICIALIZAGAO ECQUERDA | 4
AMARELO LARANJA — 40
BRANCO / —
@ 'lmx"rETRANSPARENT 5
Sensor | Localizagéo | Funcéo . *+
1 Cabeca Esquerda / Polia Mau Alinhamento AR e o AMARELO 1
da Unidade da Correia/Polia e lnaNco]
2 Cabeca Direita / Polia da Mau Alinhamento [ 4E
Unidade da Correia/Polia s r————
3 Inicializagéo esquerda / Mau Alinhamento ESQUERDA  AMARELO ROXO 4E
Polia Terminal da Correia/Polia - wmfﬁs‘ﬁﬁ"a@w P!
Inicializagdo Direita / Polia | Mau Alinhamento HEEERS .
4 . . . 2
Terminal da Correia/Polia P ———
5 Joelho Esquerdo / Polia Mau Alinhamento PIREITA  AARELO CINZA
Intermediaria da Correia/Polia o RANSPARENTE
6 Joelho Direito / Polia Mau Alinhamento -
Intermediaria da Correia/Polia
7 Cabeca Esquerda / Polia Temperatura do
da Unidade Rolamento
8 Cabeca Direita / Polia da Temperatura do
Unidade Rolamento
g | [nicializacdo esquerda/ \ Temperatura do DIAMETRO EXTERNO E DE 0,23 POLEGADAS.
10 Inicializagéo Direita / Polia | Temperatura do
Terminal Rolamento
1 Joelho Esquerdo / Polia Temperatura do (TERMINAL 1) APENAS NO WATCHDOG.
Intermediaria Rolamento
Joelho Direito / Polia Temperatura do
12 .
Intermediaria Rolamento
13 Haste de Inicializagdo / Movimento /
terminal Subvelocidade
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4  INSTRUCOES DE OPERACAO

O equipamento deve ter sido instalado e conectado de acordo com as Instrucdes de Instalagéo e de acordo
com os Caodigos Nacionais e Locais.

4.1 Uso Pela Primeira Vez e Calibracao Inicial

O Watchdog é normalmente fornecido NAO CALIBRADO. Quando a unidade é conectada pela primeira vez
a sua alimentacao, isto é indicado por uma mensagem no visor, “Nao Calibrado!... Vide Manual!”. Neste
momento, a lampada de alarme deve estar piscando e o relé de alarme pulsando.

A AVISO: Antes da calibrac&o e ao longo do processo de calibracéo, certificar-se que a correia

esteja presa e que nédo ha grao sendo movimentado pelo elevador / esteira.

Proceder como segue:

V1.

Ir ao Menu Principal ao tocar o botdo C (verde) uma vez. Selecionar a opgéo de calibragédo ao tocar
o botado B (amarelo) para mover o cursor para “CALIB”.

. Selecionar “CALIB” ao tocar o botao C (verde). Inserir o codigo de acesso de Calibracdo de 3

caracteres (A, B, C) que foi fornecido com a unidade. Se o codigo for aceito, o LCD indicara “Iniciar
Elevador para Calibrar”.

Operar o botdo START na partida do motor. Isto fornece um sinal de intertravamento ao Watchdog
(terminais 6 e 7), o que fard com que os relés de Alarme e Parada se energizem e permitira que a
maquina inicie. A lampada de alarme continuara piscando.

. O visor indicard o tempo de atraso na partida. Quando o atraso na partida tiver se passado, a

lampada de Alarme se apagara e o procedimento de Calibragéo se iniciara.

. O procedimento de Calibracéo leva cerca de 16 segundos, o progresso € indicado no visor como

uma porcentagem. O Watchdog medira a taxa de sinais de entrada e armazenara um valor médio
de velocidade (a velocidade Calibrada) na memoria.

Quando o procedimento de Calibracéo estiver concluido a unidade entrara em operagdo normal.
Qualquer alteracdo na velocidade ou mau alinhamento ou temperatura além dos niveis pré-
configurados causara agora a acao apropriada de ALARME e PARADA.

& AVISO: Um teste completo do sistema deve ser realizado antes do elevador ser usado em

operacdo normal.
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5 TESTES
5.1 Testando a Unidade de Controle

Para realizar um teste, va ao menu principal tocando o botao “C” (vermelho). Selecionar “TESTE” a partir do
menu principal. Duas opgdes serao exibidas, “Configuragbes de Teste” e “Teste Completo”.

5.2 Configuracdes de Teste

Quando selecionado, o teste mostrara o valor da velocidade calibrada e as configuracdes de velocidade de
deslocamento reais do alarme e parada em pulsos por minuto no visor de velocidade e as porcentagens de
deslocamento no visor de mensagem. Este teste pode ser realizado a qualquer momento, esteja a maquina
funcionando ou estacionaria, ja que os relés ndo operam a partir desta fungéo de teste e o funcionamento
normal da maquina nao é afetado.

5.3 Teste Completo

& AVISO: Este teste desativara o alarme e desligara os relés, o que desligara o elevador. O
elevador deve estar vazio e livre de produtos quando realizar este teste.

Quando o teste completo for selecionado, o cédigo de acesso do engenheiro “BBBB” sera solicitado. Quando o
cédigo de acesso for inserido, as configuracdes serdo exibidas como “Configuracdes de Teste”, e além disso o
relé de alarme e depois os relés de alarme e parada serdo desativados, verificando assim os relés e fiacdo
externa. Recomenda-se que estes testes sejam realizados regularmente a fim de verificar o funcionamento
correto do sistema, fiacdo externa e componentes relacionados. Abortar o teste ao tocar o botao “A”.

& AVISO: Um teste completo deve ser realizado regularmente e deve ser incluido no programa de
manutencao preventiva para o elevador.

Inspecionar também visualmente a fiacdo, sealtite, caixas de juncao e eletroduto do sistema, certificando-se
gue todos os ajustes estao presos e seguros.

5.4 Testes de Subvelocidade

& AVISO: Este teste desativara o alarme e desligara os relés, o que desligara o elevador. O
elevador deve estar vazio e livre de produtos ao realizar este teste.

Com o Speed Master (imagem na péagina 32) alimentado em modo de entrada e o equipamento funcionando sem
carga, deslizar o Pulse Pilot entre o P800 e o alvo Whirligig. Calibrar o Speed Master para a velocidade normal de
funcionamento da perna. Mudar o Speed Master para 0 modo de saida e selecionar “Visor de Porcentagem”.
Utilizando o botao “-1%” no Speed Master, reduzir a velocidade para abaixo de 90% e verificar se o0 Watchdog ativa
um alarme. Continuar a reduzir a velocidade para abaixo de 80% e verificar se 0 equipamento desliga.

5.5 Testando o Touchswitch:

Observar se o LED vermelho no gabinete do sensor esta ligado e a correia ou polia ndo esta tocando o
sensor. Girar a macaneta de teste lentamente no sentido horario com a mao, até que o LED desligue.
Verificar se o LED Pulsado “Verde” no Watchdog desliga e os alarmes e desligamentos funcionam conforme
0 esperado. Girar a maganeta de teste de volta para sua posi¢ao original (cerca de % de volta) e certificar-se
gue esteja solta. Observar se agora o LED esta aceso.
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Testar periodicamente 0 sensor e o0 sistema, e inspecionar visualmente a superficie de contato do sensor e 0
sealtite, os fios, caixa de juncdo e eletroduto.

5.6 Testando o Sensor de Temperatura de Rolamento NTC:

Observar e anotar as leituras de temperatura no visor do Watchdog e/ou software de Registro / Impresséao /
PM do PC. Passar freeze spray em cada sensor de rolamento e observar uma redugao na temperatura para
cada sensor. Verificar se a localizacdo do sensor corresponde a localizagdo correta no visor Watchdog e/ou

software de Registro / Impresséo / PM do PC. Depois de alguns minutos, observar se a temperatura volta ao
normal.

Testar periodicamente 0 sensor e sistema, e inspecionar visualmente o sensor, o sealtite, os fios, caixa de
juncéo e eletroduto.

Speed Master & Pulse Pilot
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6 GUIA DE SOLUCAO DE PROBLEMAS DO WATCHDOG ELITE E SENSOR

PROBLEMA

Tela branca e piscante

CAUSA

Curto do sensor externo

SOLUCAO

¢ Verificar a conexao do cabo de fita na
base do PCB

e Remover a fita terminal, remover os fios
do sensor um de cada vez

¢ Verificar os fusiveis e se certificar que
vocé tem alimentagéo de 24 VDC
apropriada

Alarme de rolamento quente

Rolamento quente ou
configuracao incorreta

¢ Verificar rolamentos quentes
o Verificar a configuracdo correta
e Ligar para a 4B

Condicéo de Parada / Falha na
Partida

“Soft start”

e Ligar para a 4B

Sem Pulsos

Verificar a polia conectada

Verificar os LEDs verdes na tampa
Verificar se o LED P800 esta piscando
Verificar o Whirligig para ver se ainda
esta preso na haste

Verificar 24VDC no P800

o Verificar para ver se o fio laranja esta
isolado no Touchswitches

Relé de parada aberto

Problema de
intertravamento

o Verificar a fiagdo de intertravamento do
iniciador do motor nos terminais 6 e 7
e Ligar para a 4B

A perna nao inicia “Elevador
parado pronto para funcionar”

Problema de
intertravamento

¢ Verificar a fiagdo de intertravamento do
iniciador do motor nos terminais 6 e 7
e Ligar para a 4B

Excesso de Velocidade

Calibracéo Incorreta

¢ Recalibrar depois de verificar a tensdo
da correia e nao introduzir gréo!

Touchswitch sinalizando uma
condicéo de alarme e/ou LED
vermelho desligado no
Touchswitch

Mau alinhamento da correia

¢ Verificar alinhamento da correia

Touchswitch encostando no
gabinete da perna

¢ Verificar se o diametro do orificio é 2-
1/4 polegadas e se esta lixado

¢ Verificar se o Touchswitch esta
centralizado no orificio

Testar a macaneta ativa

o Afrouxar a macaneta (girar no sentido
anti-horario 1/4 de volta até que solte)

Sem Alimentacgéo

o Verificar 24 VDC para o Touchswitch
¢ Verificar se o fio laranja esta isolado

& PERIGO: Cacambas expostas e partes moéveis causardo lesdo grave ou morte. Em todos os casos,

parar imediatamente o elevador antes de investigar qualquer problema. Certificar-se que
todos os procedimentos de blogueio e etiquetagem sejam cumpridos.
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7 MENSAGEM DE AVISO EXIBIDA NO LCD DO WATCHDOG ELITE

TEXTO NO LCD

ACAO (Onde Exigido)

Nao Calibrado

Watchdog Nao Calibrado

Calibrar o Watchdog

Iniciar Elevador

A opcéo Calibrar foi selecionada
no menu

Iniciar o elevador para calibrar

Rolamento Quente

Rolamento no Sensor x excedeu a
temperatura

Verificar o rolamento no Sensor x

HBS #x Circuito Aberto

Sensor de rolamento defeituoso ou
fiacdo defeituosa

Verificar o sensor de rolamento e fiacdo na
Zona x

HBS #x Acima da Faixa

Sensor de rolamento defeituoso ou
fiacao defeituosa

Verificar o sensor de rolamento e fiacdo na
Zona x

Mau Alinhamento
Superior / Inferior

A correia estda mal alinhada em
cima ou embaixo

Verificar a correia do elevador
Verificar o Touchswitch

Alarme de Sub-
Velocidade
Atraso em Segundos

A correia do elevador esta
deslizando

Verificar a tensdo da correia

Alarme de Sub-
Velocidade

Atraso em Segundos ou
Super Velocidade

Calibragéo Incorreta

Certificar a velocidade da correia

Cédigo n de Falha interna

Falha interna do Watchdog

Contatar a 4B

Falha na Alimentacdo

Tenséo de alimentacéo fora dos
limites

Verificar se a tensdo de alimentacao esta
dentro da tolerancia

Condicéo de Parada

Elevador ou correia falhou na
aceleracao

Verificar a perna do elevador

Verificar o circuito de partida do motor
Verificar a condi¢cao de do sistema de “soft
start”

Condicéo de Parada
Falha de sub-Velocidade

A velocidade do elevador estava
abaixo do valor pré-configurado

Verificar a tensao da correia
Verificar a velocidade da correia

Condicéo de Parada
Sobre Falha na
Calibragéo

A velocidade do elevador estava
acima do valor pré-configurado

Verificar a tensdo da correia
Verificar a velocidade da correia

Condicéo de Parada
Alarme Persistente

Uma ou mais condicbes de alarme
persistiram

Verificar e remediar o problema

Relé de Parada Aberto
Velocidade n

Aguardando que o motor pare

Nada

Motor Funcionando
Velocidade n

Funcionamento normal

Nada

& PERIGO: Cacambas expostas e partes moveis causaréo lesdo grave ou morte. Em todos os casos,

parar imediatamente o elevador antes de investigar qualquer problema. Certificar-se que
todos os procedimentos de blogueio e etiquetagem sejam cumpridos.
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8 SUPORTE TECNICO

V.

LIGAR PARA A
LINHA DIRETA DA 4B NOS EUA
COM QUAISQUER DUVIDAS
24 HORAS POR DIA
309-698-5611
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